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国家高技术研究发展计划（863 计划） 

海洋技术领域深海潜水器技术与装备重大项目课题申请指

南 

     

在阅读本申请指南之前，请先认真阅读《国家高技术研究发

展计划（863 计划）申请须知》（详见科学技术部网站国家科技

计划项目申报中心的 863 计划栏目），了解申请程序、申请资格

条件等共性要求。 

 

一、指南说明 

深海潜水器是支撑探查和开发深海资源、开展深海科学研

究、进行深海工程作业的重要技术手段和装备。自主研发深海潜

水器关键技术和装备，形成深海作业能力及其建设有效的运行管

理体制，将大大提高我国参与国际海洋竞争的能力，加速我国向

更深更远的海洋进军的进程。 

“十一五”期间，深海潜水器技术与装备已列入《国家深海

高技术发展专项规划（2009－2020）》，863 计划海洋技术领域启

动了 4500 米载人潜水器关键技术研究、7000 米载人潜水器海上

试验、4500 米无人遥控潜水器等项目，并取得了一定的进展。

在此基础上，经过战略研究，确定“深海潜水器技术与装备”列

为“十二五”863 计划海洋技术领域重大项目。 

该重大项目总体目标是：针对我国勘探和开发深水油气、天

然气水合物等资源、开展深远海科学考查和国际海底资源探查的

迫切需求，发展我国深海潜水器技术与装备，开发载人潜水器、

遥控潜水器、自治潜水器等载人/非载人深海潜水器系列及其配

套的辅助作业工具，初步形成 4500 米水深的综合探查和作业能
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力，实现深海运载和作业技术的装备国产化。 

重大项目中“系列小型化、低成本自主探测系统研制”任务

拟通过公开发布指南方式落实课题承担单位。该任务主要研究目

标为：针对海底资源探查与水下环境探测的需求，研发适合不同

类型探测任务的小型化、低成本自主探测系统（AUV）。通过开展

总体优化设计与系统集成以及模块化、标准化研究，提升导航定

位及自主控制能力，突破高海况海面布放回收技术，实现小型化、

低成本自主探测系统工程化、产品化，促进我国小型 AUV 产业的

发展。 

 

二、指南内容 

研究方向 1：50 公斤级便携式自主观测系统 

课题目标：研制 50 公斤级便携式自主观测系统（AUV），满

足快速、灵活和低成本的海洋环境探测和水下观测需求，实现工

程化和产品化。 

研究内容：开展总体设计与系统集成以及模块化、标准化研

究，提升可靠性和应用能力。 

主要技术考核指标：重量小于 50kg，航速 3-5 节，续航能

力 70km，最大工作水深 100 米，可根据探测需求灵活扩展探测

模块和功能；完成海上试验和一定数量的示范性应用，通过具有

资质的第三方检验。 

课题支持年限：5 年，2011 年 1 月-2013 年 12 月，完成研

制和海试，2014-2015 完成产品化定型。 

课题经费：本研究方向拟设 2个课题，择优选择两个申请团

队承担，每一个课题国拨经费控制额为 400 万元，申请单位需自

筹经费不少于 200 万元。 
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研究方向 2：300 公斤级小型自主探测系统 

研究目标：研制 300 公斤级小型自主探测系统（AUV），满足

针对
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2、申报要求：通过国家科技计划项目申报中心统一申报。 

3、咨询联系人及联系电话、电子邮件。 

孙清，010-58884871 

sunqing@acca21.org.cn 

 

863 计划海洋技术领域办公室 

二 O一 O年十月二十一日 

mailto:sunqing@acca21.org.cn�

